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PRINCIPALES CARACTERISTICAS

X/

¢ 4 modos de control seleccionables: control vectorial de flujo de lazo

abierto y lazo cerrado, control V/f de lazo abierto y lazo cosido.

% precision de control de velocidad +0.02% con PG y £0.2% sin PG,
precision de control de frecuencia £0.01%

s 7 idiomas en el teclado LCD (inglés, chino, aleman, francés, japonés, ruso,
espanol).

% Torque de arranque: 150 % de torque nominal a O Hz.

¢ Autoajuste de los parametros del motor

¢ Funcién de frenado DC en todos los rangos, cero servo y seguimiento de
velocidad

% Frecuencia de salida 0.1- 4000Hz

¢ Pausa de aceleracion/desaceleracion y funcién de control de caida.

% Opere la copia de datos para simplificar la prueba de multiples inversores

¢ Operacién de ahorro de energia para reducir la vibracion mecanica.

¢ Control de torque para una operacién de rodadura suave

¢ Funcién de monitor fuerte y completa

% Aplicacion para servo simple, control de velocidad de alta precision, control
de torque y gran carga de inercia.

*%* Abundantes funciones de proteccion, como proteccion contra pérdida de
fase de entrada/salida, proteccion del motor contra la proteccion real,

limitacion de torque y otra protecciéon contra fallas.

TARJETA DE CONTROL DE VELOCIDAD PG

¢ Generador de pulso codificador

X/

% Vector

+» Control con modo PG solamente




APLICACIONES

Proceso de papel

Maquina laminadora

Equipo de elevacion

Elevador de equipo de desplazamiento

Maquina de grua y cubierta

Maquinas herramientas para metal

Maquina de carga de gran inercia y otras aplicaciones.
Esta disponible para todo tipo de maquinas.

O O 0O O 0O O O O

N

P .///Wf,_--'\\i\\\—\-‘i\‘\‘/*%/r
SN . 'S "

]
= "\ s !

~~

. H

“LW‘.‘?}' !,,‘ °

= €
~ul

-

[

nl




DIAGRAMA DE CONEXION ESTANDAR

Braking unit(Selectable)

Braking Resistor 1 __ '~

Forward Run/Stop ! |
O O - . Earth
Reverse Run/Stop E E B900 series (1000 or less}
r O O ’ =
External Fault il B T
O O—t— 3 Analog _<>‘:"'|"L‘, e
e monitor 2 |__ 3 L)
Foct‘ory ) Fau't Reset 5B . 4 g s :
Setting e e v I y ~==~_ Mult-function anaicg output
0 O—i—1L 5 1 H AM | -10V =10V
Multi-step Speed Sefting2 | | i il L , Factory setting as “output current”
o Vi 6 g A ~+-7 SV/nverter rated current
1 T
~ | Jog running (. : : .
O O0—+ 7 :- : :
Extema) baseock-nref, | | :: R
o O : : o 8 4 S :: : 3= 1
LA ——t+—O t+—---L4 . Muti-function analog output
E 4 4 I Analog 1o =l 1oV -0V
¢ 0 ! monitor 1| | ,, : ! 1 22 \‘*: Faclory setiing as “output frequency”
1 i - — =Y
Y Sequence Common termi;al v ': i 1 FM / bl bt o
1 1 Yepe - \ 5 =
L. (OV terminal is insulated) A
]
12 Shield Sheath
Master Frequency Reference ? | Connection 18 Faull contact output
2knN Terminal AC 250V 1A or less
5 DC 30V 14 or less
~ I_,_]_l (R A 15 Frequency selling power
7 T 1 supply +15V 20mA
2k nﬁ ooV i 13Ma~.:tt-:sr Frequancy ref. -10V +10V
| p E (20K0).(Factory setting 0-10V/100%)
) 4-20mA T
""""""""" entbwfi binc EOalts Radokade J o
C 7~ 14 Master Frequency ref.4-20mA Multif n contact output
O-+10v L 18 Muti-iunction analog nput AC 250V 1A orless
T ipl T C1V-+10V(200) 10 DC 30V 1Aorless
L ov : ! 17 Secondery frequency ref.(0 -10¥/100%) (Factory setling as:signal during running)

e

t ‘>j
1 |
L

ov
O Frequency setting power .
supply -15V 20mA _, 25 Muiti -function output 1
M ¥ (Faclory settng as:signal
JK_‘;I- when speedis "0")
5 20 Multi -function output 2 | Multi -function output
=] > (Faclory settng as:ignal | (48V,50mA)
when speed is same)
1.teminal 15,33 rated outpul is +15V, 15V, 20mA = 21 Multi -funetion sutput

2.terminal 13,14 can not be used simultaneity. common tarminal




